


交通警示灯

——没有做不到，只有想不到



循环和变量的结合可以实现丰富的程序变

化，上一模块是for循环与全局变量delay的结

合，简化了程序的编写，这节课为大家介绍for

循环与局部变量---循环变量i的结合，实现程序

的多端口输出控制，做一个酷炫的防追尾安全

警示灯。



一、程序循环

二、变量应用（局部变量）

知识要点



一、模块问题

怎样设计交通警示灯？

二、内容问题

1.交通警示灯的作用是什么？

2.什么是全局变量、局部变量？

3.全局变量与局部变量的区别是什么？

框架问题



主要任务

1.基本任务：交通警示灯

2.拓展任务：制作红绿灯



所需器材



基本效果
5号亮

6号亮

7号亮

假定三盏

灯分别连接到

5、 6、 7三个

端口，三盏灯

依次循环闪烁。

5号灭

6号灭

7号灭



标准尾灯
效果：三盏灯按照相同的

频率闪烁。

提示：可以应用顺序结构

编写程序，还可以应用循环结

构编写程序。
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标准尾灯（交流）





程序开始

5<=i<=7

真

点亮引脚的LED灯delay毫秒
熄灭引脚的LED灯delay毫秒

i=i+1

假

延时delay毫秒

变量声明

新循环开始



怎样实现？

变速尾灯
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全局变量：可以被程序任何语句调用

的变量。

本例中的delay，可以被任何一个for循
环内的延时函数直接调用；



局部变量：仅可以被某个函数内部

调用的变量。

本例中的循环变量i和j，循环变量i
在外，j在内，所以j只能被自身的for循
环调用，而i变量则可以被内外两个for
循环调用，但i不可被这两个for循环外

的程序语句调用。


